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ЗАКЛЮЧЕНИЕ
1. Приведен обзор существующих ОПИИС на основе индикаторных ГС, показаны их области применения.
2. Показана актуальность исследования ОПИИС.
3.Приведены достоинства и недостатки современных ЧЭ индикатор-ных ГС, их технические характеристики. Показано, что перспективным ЧЭ является ВТГ.
3. Рассмотрены вопросы состояния теории и практики индикаторных ГС.
4. Разработано математическое описание ГС на ВТГ в совмещенном режиме стабилизации и управления при многокомпонентной качке основа-ния.
5. Получены передаточные функции контуров стабилизации и управ-ления ГС на ВТГ, позволяющие проводить анализ устойчивости и динамиче-ский точности системы.
6. На основании системы дифференциальных уравнений получены структурная схема ГС ОПИИС, а также имитационная модель ГС ОПИИС, позволяющая исследовать динамику двухосного ГС на ВТГ. Произведено численное решение сложной, нелинейной системы дифференциальных урав-нений, описывающих функционирование ГС на ВТГ при трехкомпонентной качке основания.
7. Подтверждена работоспособность ГС на ВТГ при высоких точност-ных характеристиках (в контуре стабилизации система является устойчивой, при этом запас по фазе составляет 33,20, а запас по амплитуде составляет -14,4 дБ; полоса пропускания ГС равна 40 Гц; значение ЛАЧХ в полосе про-пускания -42 дБ.). Подтверждена работоспособность контура управления ГС на ВТГ.
