Для заказа доставки данной работы воспользуйтесь поиском на сайте по ссылке:
http://www.mydisser.com/search.html

Агапов Максим Евгеньевич. Совершенствование устройства управления положением рабочего органа цепного траншейного экскаватора: автореферат дис. ... кандидата Технических наук: 05.05.04 / Агапов Максим Евгеньевич;[Место защиты: ФГБОУ ВО «Сибирский государственный автомобильно-дорожный университет (СибАДИ)»], 2020
