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Швец Евгений Александрович. Разработка моделей картирования и патрулирования коллективом беспилотных наземных роботов, использующих техническое зрение и эхолокацию: диссертация ... кандидата Технических наук: 05.13.18 / Швец Евгений Александрович;[Место защиты: ФГБУН Институт проблем передачи информации им. А. А. Харкевича Российской академии наук], 2016
