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разработанный системо-мыследеятельностный комплекс с новой эксплуатационно-транспортной доктриной и предусматривает охват процессом оптимизации всех базовых атрибутов системы эксплуатации, включая сферу применения, предназначенность, цели, функции, принципы действий техники, технологии, структуры, параметры и стратегии поведения в процессе выполнения основных, вспомогательных и управленческих действий в рамках полного множества возможных решений с учетом мирового порога знаний. 

3. На основе разработанных структурно-параметрических моделей выявлено полное множество видов СЭСАТ, отличающихся уровнями механизации, автоматизации, информатизации, интеллектуализации и самоорганизации, а также выделены семь уровней стратегий принятия управленческих решений элементами искусственного интеллекта, среди которых четыре новые. Вместе с разработанными классификациями этим сформирована структура множества возможных решений для выполнения полной комплексной оптимизации СЭСАТ, в том числе – интегрированных. 186 

4. Выявлена закономерность, заключающаяся в аддитивном характере структур множества стратегий и увеличении мощности этого множества при росте уровня стратегий и уровня интеллектуализации средств автоматики для эксплуатации автомобильного транспорта. Это позволяет на ранних этапах создания СЭСАТ прогнозировать показатели еѐ сложности и надежности. 

5. Для оценки уровней технизации и интеллектуализации СЭСАТ, которые определяют функциональные возможности и сложность структуры системы, могут использоваться предложенные показатели, позволяющие вести расчеты надѐжности и себестоимости системы на ранних этапах жизненного цикла. 

6. Разработанный новый метод комплексной, в том числе полной комплексной оптимизации СЭСАТ, который позволяет обеспечить предельно высокую эффективность и качество решений с учетом новых, интегральных, неизвестных на момент синтеза видов и типов СЭСАТ, может осуществляться на основе регулярных алгоритмов с использованием созданных классификаций и иерархий классификаций. Применение этого метода обеспечивает возможность: расширения сфер применения до 7 раз; изменения принадлежности – согласно требованиям макроэкономики; увеличения количества функций, реализуемых системой – до предела, определяемого показателями экономичности и надежности элементов системы; увеличения количества видов физических, химических, биологических эффектов – без системных ограничений; смены технологий – в направлении приближения их к непрерывным, выполняемым параллельно с максимальной интенсивностью; развития структуры – до уровня, отвечающего самоорганизации с самовоспроизводством; выбора наиболее эффективных параметров – соответственно значениям параметров идеальных машин; применения высших стратегий принятия управленческих решений. Указанное позволяет ввести плановость при создании инновационных СЭСАТ. 187 

7. Синтезированные с применением метода комплексной оптимизации приборные части элементов искусственного интеллекта и самообучающаяся система управления ими подтвердили достоверность предлагаемых решений и вытекающих из них выводов. Средства обеспечили повышение показателей функциональности, уровня технизации, уровней стратегии и быстродействия в 3 – 4 раза по отношению к показателям традиционных систем, что существенно влияет на характеристики безопасности и производительности автомобилей. За счѐт применения элементов искусственного интеллекта в подсистемах управления манѐвренностью и диагностики жидкостей, используемых в автомобиле, может быть достигнуто экономический эффект на уровне 7,9 тыс. грн. в год на 1 автомобиль среднего класса. 188 
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