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Введение
1. Вычисление силового и моментного взаимодействия тела с магнитным полем
1.1. Вычисление момента .»*.
1.2. Вычисление силы.
1.3. Сила и момент в поле с заданной конфигурацией
1.4. Декартовы компоненты силы и момента.
1.5. Резюме к главе I «.
2. Лондеромоторное взаимодействие проводящего тела с магнитным полем в конкретных ситуациях
2.1» Вращение проводящего шара или проводящей сферической оболочки в магнитном поле 2.1.1. Решение граничной задачи для магнитного поля
2.1.2. Свойства коэффициентов Вцт . »
2.1.3. Анализ сил и моментов, действующих на вращающееся в магнитном поле проводящее сферическое тело
2.2. Силы, действующие на проводящее тело, которое колеблется и вращается в аксиальном магнитном поле
2.3. Вычисление торможения проводящего тела, смещенного от оси аксиального поля
2.4. Резюме к главе
3. Движение проводящих тел под действием сил и моментов, обусловленных взаимодействием их с магнитным полем.
3.1. Вращательное движение волчка
3.1.1. Уравнения медленных движений.
3.1.2. Медленные движения проводящего волчка в однородном переменном магнитном поле при резонансном взаимодействии .••.,.•.•.,93 3.1,3. Медленные движения проводящего волчка в однородном поле. Нерезонансный случай
3.2. 0 неустойчивости магнитной подвески проводящего тела в переменном магнитном поле •
3.3. Об устойчивости равновесного положения проводящего тела, вращающегося в постоянном или переменном поле
3.4. Резюме к главе 3.
4. Пондеромоторное взаимодействие цилиндрических и плоских магнитных систем .••.•.
4Л. Силы и моменты, действующие на кольцевые токи, движущиеся над проводящей пластиной по круговой орбите
4.2. Диамагнитная подвеска постоянного магнита
4.2.1. Вычисление механического взаимодействия магнитов ., ;
4.2.2. Взаимодействие постоянного магнита с диамагнитной пластиной .••.,.
4.2.3. Условия устойчивости; зависимость их от параметров. Оценка максимальной вывешиваемой массы
4.2.4. Характер сил в окрестности состояния равновесия. Основные свойства диамагнитной подвески
4.3. Резюме к главе 4. . . •
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