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вопервых, существуют ли на его пути какие-либо ограничения на характер его траектории. Задачу управления манипулятором удобно разбить на две после­ довательные подзадачи: задачу выбора (планирования) траектории и задачу управления движением вдоль выбранной траектории [66'. Пространственную кривую, вдоль которой двигается схват манипуля­ тора из начального положения в конечное, обычно называют траекторией схвата. Планирование...
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