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обозэимук^ задачу, отвлечемся от реального объекта исследования и при­ мем упрощенную модель конечности, а систему мышц, обслуживающую заданный класс движений, заменим парой мышц-антагонистов, каждая из которых обслуживает одну степень свободы. 3.1.I. Кинематика конечности. При моделировании простей­ ших движений
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