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рассматривается ограниченная за­ дача движения динамически-симметричного спутника Земли относи­ тельно центра масс в гравитационном поле. Центр масс движется по круговой орбите. Б первой главе получены уравнения .движения динамическисимметричного сжатого спутника относительно центра масс, анало­ гичные уравнениям
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положение спутни­ ка в любой момент времени. Исследуем движение динамически-сим­ метричного спутника относительно центра масс в гравитационном поле Земли. В этой главе выводятся уравнения движения динамически-симметричного сжатого ИСЗ относительно центра масс. I.I Вывод уравнений движения Рассмотрим движение ИСЗ относительно центра масс. Как из­ вестно из...
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