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ЗАКЛЮЧЕНИЕ
Предлагаемое ТОУ может быть эффективно использовано при увели-чении мощности распределительных сетей, позволяя избежать значительных затрат на обновление электрооборудования и создать безреакторные схемы электроснабжения. Было показано, что разработанный алгоритм управления (	обеспечивает достаточное быстродействие.
В ходе выполнения работы получены следующие основные результаты:
1.	Существующие системы ограничения токов короткого замыкания не об-ладают достаточным быстродействием, необходимым для уменьшения последствий воздействия ударных токов короткого замыкания на обору-дование в многомашинных системах промышленного электроснабжения.
2.	Получена математическая модель явнополюсного синхронного двигате¬ля в фазной системе координат в матричной форме в виде уравнения
*
состояния.
3.	Разработан алгоритм формирования уравнений состояния для систем электроснабжения с явнополюсными синхронными двигателями, позво-ляющий формализовано подойти к решению задач моделирования дина-мических режимов.
4.	Разработана эффективная методика решения уравнений состояния для системы электроснабжения в переходных режимах с учетом жесткости системы уравнений;
5.	Разработана система ограничения токов короткого замыкания, включаю-щая в себя тиристорный коммутатор и систему управления;
6.	Произведено математическое моделирование работы системы электро-снабжения совместно с системой ограничения токов короткого замыка-ния в переходных режимах.
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