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ВВЩЕНИЕ.
ГЛАВА I . АЛГОРИТМ ОПТИМИЗАЦИИ ЛИНЕЙНОМ НЕСТАЦИОНАРНОЙ СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ ПО ТЕРМИНАЛЬНОМУ КРИТЕРИЮ
КАЧЕСТВА.
§ I. Постановка задачи. Основные определения.
§ 2. Принцип £. -максимума.
§ 3. Итерация алгоритма.
§ 4. Численный эксперимент.
ГЛАВА II. ОПТИМИЗАЦИЯ ЛИНЕЙНОЙ НЕСТАЦИОНАРНОЙ ДИНАМИЧЕСКОЙ СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ ПО НЕТЕРМИНАЛЬНОМУ КРИТЕРИЮ КАЧЕСТВА.
§ 5. Алгоритм оптимизации линейной нестационарной системы управления по нетерминальному критерию качества
§ 6. Алгоритм оптимизации нестационарной динамической системы управления с подвижными краевыми условиями
§ 7. Алгоритм построения допустимого управления в задаче оптимизации линейной нестационарной динамической системы.
ГЛАВА Ш . ОПТИМИЗАЦИЯ МНОГОМЕРНЫХ СИСТЕМ УПРАВЛЕНИЯ
§ 8. Алгоритм оптимизации линейной нестационарной системы с многомерным управлением.
§ 9. Численный эксперимент.
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