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[bookmark: bookmark24]Заключение
Настоящая работа посвящена решению комплекса проблем по разработке и исследованию адаптивных систем управления полётом летательного аппарата, построенных на основе нейронных сетей. Применение таких принципов представляется весьма перспективным в структуре адаптивных систем управления сложными динамическими объектами, работающими в условиях непредвиденного изменения их характеристик и параметров.
Разработанные в диссертации алгоритмы адаптации, обеспечивают работу системы в реальном масштабе времени, что имеет существенное значение для повышения эффективности и точности управления полётом летательного аппарата.
В отличие от известных работ, в диссертационной работе:
1. предложена архитектура адаптивной системы автоматической управления на основе нейронных сетей с адаптивной эталонной моделью системы;
2. разработаны алгоритмы функционирования адаптивной эталонной модели;
3. рассмотрена возможность использования предложенной структуры адаптивной системы для формирования системы управления полётом летательного аппарата;
4. разработана структура сигнальной адаптации на основе нейронной сети;
5. разработан алгоритм настройки параметров адаптивной эталонной модели.
Основными научными и практическими результатами работы являются:
1. Проведен анализ характерных особенностей и принципов построения тра
диционных адаптивных систем автоматического управления и обоснованы преимущества применения адаптивных свойств нейронных сетей для создания адаптивных систем управления;
2. Предложена новая архитектура адаптивной системы управления полётом летательного аппарата, сочетающая нейроидентификатор параметров системы управления, адаптивную эталонную модель, нейроуправление и принцип сигнальной коррекции;

3. [image: ]Разработан программный комплекс для исследования адаптивной системы управления полётом летательного аппарата на базе ППП Matlab и Simulink, позволяющий решать следующие задачи:
1. исследовать функционирование алгоритмов параметрической идентификации системы управления;
2. исследовать функционирование алгоритмов адаптации параметров эталонной модели;
3. исследовать функционирование алгоритмов сигнальной коррекции.
4. Эффективность предложенного в диссертационной работе принципа построения адаптивной системы, а также разработанного программного обеспечения подтверждается результатами моделирования адаптивной системы управления продольным движением ракеты класса “воздух- воздух”.
5. Полученные в работе научные и практические результаты показывают возможность использовать их при модернизации существующих систем управления полётом летательного аппарата.
Верность разработанной методики синтеза предлагаемой адаптивной системы управления полётом летательными аппаратами при решении постановленной задачи подтверждается исследованием системы с помощью математического моделирования.
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