Для заказа доставки данной работы воспользуйтесь поиском на сайте:
https://www.mydisser.com
Цивільський Федір Миколайович. Методи та моделі керування системою "Оператор-АСУ" з урахуванням психофізіологічних характеристик оператора. : Дис... канд. наук: 05.13.06 - 2006.
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Дисертація на здобуття наукового ступеня кандидата технічних наук за спеціальністю 05.13.06 — автоматизовані системи управління і прогресивні інформаційні технології. — Херсонський національний технічний університет, Херсон, 2006.
Дисертаційна робота присвячена дослідженню і розробці в області організації взаємодії операторів, диспетчерів і т.д. з технічними засобами, що автоматизують роботу об'єктів керування. Особливий інтерес представляє взаємодії оператора й автоматизованої системи і можливостей керування системою «Оператор-АСУ». Будь-які взаємодії усередині системи: інформаційна, психологічна, фізична є впливом на людину інформаційним потоком з відповідною мірою складності. Контролюючи інформаційні статичні і динамічні потоки оператора можна з достатньою вірогідністю визначити його психофізіологічну характеристику, яку можна регулювати, змінюючи міру складності або інтенсивність надходження інформації. Запропонована і впроваджена схема автоматизованого контролю психофізіологічної характеристики оператора. Запропонована програмно –апаратна реалізація модуля зняття і первинної обробки електрофізіологічних сигналів.




		Робота присвячена дослідженню і розробці математичних моделей, алгоритмів, інформаційних технологій рішення задач моделювання адаптивних систем управління з урахуванням психофункціональних характеристик оператора.
1. Виконано аналіз методів та моделей адаптивної керованої системи і задач, що розв'язуються оператором в АСУ. Узагальнено робота оператора в АСУ представлена як інформаційно-аналітична діяльність. Виділені найбільш істотні риси, що характеризують інформаційно-аналітичну діяльність: ієрархічність, слабка формалізація задач, розмитий регламент на на час прийняття рішення.
2. Приведена загальна структура функціонально-стабільної АСУ. Вирішено задачу перебування можливих траєкторій інформаційного процесу, здатних вивести систему з небезпечних станів.
3. Одержала подальший розвиток формалізація моделі АС і виконана оптимізація роботи оператора в АСУ. Досліджувана система АУС є складною структурою, для якої розроблені алгоритми обробки отриманої інформації і видачу керуючих впливів.
4. Будь-який вплив: інформаційний, психологічний, фізичний є впливом на людину інформаційним потоком з відповідною мірою складності. Показано, що контролюючий інформаційний вплив на користувача цілком визначається його ПФХ, який можна регулювати змінюючи міру складності або інтенсивність надходження інформації.
5. Побудовано модель взаємодії „Оператор-АСУ” і доведено, що функціональна стабільність системи досягається узгодженням простору знань і простору рішень, обумовлене, інтервалом часу необхідного для ухвалення рішення при керуванні процесом.
6. Розроблено метод формалізації взаємодії ПФХ оператора й інформаційного потоку, що циркулює в системі АСУ.
7. Побудовано зважену комплексну оцінку ПФХ оператора, що отримана за допомогою опитування експертів і операторів АСУ.
8. Запропоновано структурну схему автоматизованого контролю ПФХ оператора і варіант програмно–апаратного комплексу зняття і первинної обробки електрофізіологічних сигналів.
Результати досліджень та математичні моделі використовуються як в навчальному процесі при проведенні лекційних і практичних занять, так і в курсовому і дипломному проектуванні.






