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[bookmark: bookmark61]ЗАКЛЮЧЕНИЕ
В представленном материале исследованы методы поляризационной селекции в радиолокационных системах, которые в последние годы находят все более широкое применение, особенно в системах дистанционного зондирования и экологического мониторинга.
В связи с недостаточной проработкой теоретических вопросов по указанному направлению рассматривались основные принципы поляризационной селекции и тесно связанные с ними методы увеличения радиолокационного (поляризационного) контраста ^ежду двумя и более радиолокационными объектами.
При теоретическом рассмотрении использовались различные поляризационные характеристики отраженных радиолокационных сигналов, такие как коэффициент поляризационной анизотропии, коэффициент (степень) поляризации, элементы матрицы рассеяния и другие.
Решалась основная базовая задача по определению зависимости радиолокационного контраста от вида поляризации облучающей волны.
На основе сформулированных общих положений рассматривались основные методы повышения радиолокационного контраста, к которым относились: метод ортогонализации, поляризационно-компенсационный метод и поляризационно-модуляционный метод. При этом все эти перечисленные методы повышения радиолокационного контраста предполагали использование
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ортогональных поляризационных базисов.
В то же время имеются дополнительные возможности для увеличения радиолокационного контраста путем применения аффинного поляризационного базиса. Поэтому указанный вопроос был рассмотрен отдельно и подтвердил первичное предположение.
Кроме того, применение аффинного поляризационногобазиса позволяет разрешить радиолокационные сигналы, отраженные от радиолокационных целей, расположенные в одном элементе разрешения, чего нельзя достичь другими методами.
На основе общих теоретических положений, связанных с использованием методов поляризационной селекции, рассматривались практические применения этих методов для решения задач дистанционного зондирования. Однако вопросы практического применения методов поляризационной селекции требуют знания статистических характеристик поляризационных параметров, отраженных от зондируемых объектов. Поэтому была разработана поляризационно-радиолокационная модель подстилающей поверхности, основным элементом которой является статистическая матрица рассеяния.
Соответственно находились статистические характеристики элементов матрицы рассеяния зондирующих объектов на фоне подстилающей поверхности.
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На основе знания статистических поляризационных характеристик подстилающих поверхностей и этих же характеристик объектов зондирования, расположенных на поверхности, методы поляризационной селекции были
использованы для обнаружения объектов зондирования на фоне подстилающей поверхности.
Рассматривались ситуации применения для обнаружения как одноканальных, так и двухканальных по поляризации РЛС. Важно отметить, что рассмотрение обнаружения зондируемых объектов на фоне подстилающих поверхностей велось для малоразмерных слабоконтрастных объектов, когда другие методы обнаружения не работают.
Сравнительный анализ показал, что наилучшим образом задача решается если используется двухканальная по поляризации РЛС, а обнаружение ведется по коэффициенту поляризационной анизотропности. Кроме того, методы поляризационной селекции могут быть использованы для улучшения угловой разрешающей способности РЛС.
На основе всей теоретической части работы была выполнена практическая реализация приемников с поляризационной селекцией радиолокационных сигналов, которая подтвердила основные теоретические положения. Приемник был реализован в виде экспериментальной установки, с помощью которой проводились измерения элементов матрицы рассеяния земных покровов и малоразмерных объектов на их фоне, которые могли рассматриваться как точечные радиолокационные цели.
Для изучения возможностей применения поляризационной селекции для обнаружения протяженных радиолокационных целей было выполнено математическое моделирование, которое подтвердило эти возможности.
#

#

Таким образом, в работе разработаны теоретические основы и приклад-
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ные методы поляризационной селекции отраженных радиолокационных сигналов для обнаружения с заданной вероятностью объектов дистанционного зондирования на фоне подстилающей земной поверхности или на фоне других объектов путем анализа поляризационной структуры отраженных от объектов зондирования электромагнитных волн.
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