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АСП - авиационное средство поражения. БКР - блок коммутации режимов БпЛА - беспилотный летательный аппарат ВДРП - воздушно-динамический привод ГДП - газодинамический привод ДЛМ - диаметральная лопастная машина ИМ - исполнительный механизм КДП - коэффициент полезного действия ЛА - летательный аппарат.

ЛАФЧХ - логарифмическая амплитудно-частотная характеристика РК - рабочее колесо

САПР - системы автоматического проектирования ТЛМ - блок телеметрии

ЦАГИ - Центральный аэрогидродинамический институт имени профессора Н. Е.

Жуковского

ЭД - электродвигатель
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