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ВИСНОВКИ
Удисертацйнйробототриманновнауковообгрунтованрезультатидля
системдиференцальнихрзницевихрвняньзвикористаннямдругогометоду
Ляпуноваотриманіконструктивніоцінкистійкостіслабонелінійнихсистемиіз
запізненнямякіскладаютьсязпідсистемщоописуютьсядиференціальнимита
різницевимирівняннямиОтриманідостатніумовиіснуванняспільноїфункції
Ляпуновадлясистемзперемиканнями
Дисертацяєновимкомплекснимдослдженнямякеприсвяченерозробці
методівдослідженнядинамікипроцесівщомоделюютьсясукупністю
диференціальнихтарізницевихрівняньщопоєднанізаконамиперемиканняУ
дослдженннабулиподальшогорозвиткуметодисистемногоаналзузокрема
теорїрзницевихрвняньтеорїдиференцальнихрвняньтеорїстйкост
динамчнихсистем
Вдисертаціїотриманітакіновірезультати
вперше
−отриманоумовиіснуванняспільноїфункціїЛяпуновадлясистем
лінійнихдиференціальнихтарізницевихсистем
−отриманоумовиасимптотичноїстійкостінульовогостанурівноваги
системзперемиканням
−отриманоконструктивніумовиасимптотичноїстійкостістаціонарних
системззапізненням
удосконалено
−умовиінтервальноїстійкостііоцінкизбіжностірізницевихсистем
набулиподальшогорозвитку
−умовистійкостісистемззапізненням
Результатидисертацйноїроботибуливикористанврамкахнауковихдослідницькихтем№БФРозвитоктеоріїтастворенняпрограмноалгоритмічнихзасобівдлямоделюванняаналізуоцінкитаоптимізаціїскладних
системвумовахневизначеності№ДРвиконуваласьуКиївському
національномууніверситетііменіТарасаШевченкаурі№БФ

Створенняінформаційноаналітичнихтехнологіймоделюваннятаоптимізації
структурнозаданихсистем№ДРвиконуваласьуКиївському
національномууніверситетііменіТарасаШевченкаурдовідкавід
рАтакожвонибуливпровадженівнавчальнийпроцескафедри
моделюванняскладнихсистемфакультетукомп’ютернихнауктакбернетики
КиївськогонаціональногоуніверситетуіменіТарасаШевченкау–нрв
рамкахспецкурсуМоделюваннясистемзпіслядієюдовідкавідр
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