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Раздел I. Современное состояние проблемы расчета динамических характеристик мембранных упругих элементов и основные задачи, рассматриваемые в работе.
1.1. Конструкции датчиков с мембранными упругими элементами. Нагрузки, действующие на МУЭ датчиков механических величин.'.
Г:.2, Требования к рабочим характеристикам упругих элементов датчиков современных приборов и аппаратуры.
1.3. Важнейшие задачи динамики гофрированных МУЭ датчиков механических величин
1.4. Обзор исследований в области динамики гофрированных мембран *.*.
1.5. Цель работы. Основные задачи, рассматриваемые в работе . 3/
1.6. Выводы по разделу I
Раздел П. Динамические модели упругих элементов типа гофрированных мембран
2.1. Разработка и обоснование расчетной схемы гофрированной мембраны
2.2. Уравнения движения МУЭ. Краевые условия
2.3. Методы расчета колебаний мембранных упругих элементов
2.4. Вывода по разделу П. бб
Раздел 111. Численный расчет статических характеристик гофрированных мембран .*.
3.1. Методика численного расчета статических характеристик гофрированных мембран . ^
3.2. Влияние основных конструктивных параметров МУЭ на их статические характеристики
3.3. Проектирование гофрированных мембран по статической чувствительности *.
3.4. Выводы по разделу Ш
Раздел 1У. Спектр частот и точность гофрированных мембран датчиков механических величин
4.1. Метод приближенной оценки значения низшей собственной частоты МУЭ
4.2. Численное определение частот и форм свободных колебаний гофрированных мембран
4.3. Влияние важнейших конструктивных параметров гофрированных МУЭ на их собственные частоты и динамическую точность
4.4. Проектирование гофрированных мембран с заданным спектром частот. П
4.5. Выводы по разделу 1У.
Раздел У. Расчет динамических характеристик гофрированных мембранных элементов при отсутствии внешних помех.
5.1. Динамическая точность и чувствительность гофрированных МУЭ при отсутствии внешних помех.1.
5.2. Методика численного расчета основных динамических характеристик гофрированных мембран
5.3. Зависимость динамических характеристик гофрированных МУЭ от их конструктивных параметров
5.4. Проектирование мембранных упругих элементов датчиков механических величин различного назначения, имеющих заданную динами-? ческую точность и чувствительность.
5.5. Оценка динамической устойчивости гофрированных мембран датчиков механических величин
5.6. Выводы по разделу У.
Раздел У1. Погрешности гофрированных МУЭ при наличии внешних динамических возмущений
6.1. Характер динамических возмущений, действующих на гофрированные мембраны датчиков механических величин в условиях эксплуатации
6.2. Методика численного расчета динамических погрешностей МУЭ при действии детерминированных внешних помех.
6.3. Влияние важнейших конструктивных параметров гофрированных мембран на их динамические погрешности при действии детерминированных внешних помех
6.4. Оценка вероятностных характеристик динамических погрешностей МУЭ при действии случайных внешних возмущений
6.5. Оценка динамических погрешностей мембранных упругих элементов цри действии случайной помехи , ограниченной по модулю . 2V&
6.6. Проектирование гофрированных МУЭ, имеющих заданную динамическую точность при наличии внешних помех.
6.7. Выводы по разделу У
Раздел УП. Экспериментальные исследования динамики мембранных уцругих элементов
7.1. Методика экспериментального исследования свободных и вынувденных колебаний МУЭ.
7.2. Описание экспериментальной установки
7.3. Сравнение результатов расчета с экспериментальными данными . 32з
7.4. Выводы по разделу УП.
3 а к л ю ч е н и е
Л и т е р а т у р а . З &Г
Пр и л о ж е н и е
- б
Основные принятые обозначения г - результат измерения (выходной сигнал);
X - измеряемая величина (входной сигнал);
- напряжения в меридиональном и окружном сечениях МУЭ соответственно; I - время; л5 - длина дуги меридиана мембраны (МУЭ), отсчитываемая от внешнего контура жесткого центра;
6 - угол наклона нормали к недеформированной поверхности мембраны(МУЭ) к оси оболочки;
- радиальное и осевое перемещения произвольной точки срединной поверхности мембраны (МУЭ);
IX - угол поворота нормали в меридиональной плоскости;
- радиальная и осевая силы в произвольном нормальном сечении;
М* - меридиональный изгибающий момент в произвольном нормальном сечении; р - плотность материала мембраны (МУЭ);
- модуль Юнга материала мембраны (МУЭ);
- коэффициент Пуассона материала мембраны (МУЭ);
I - габаритный радиус мембраны;
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