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ЗАКЛЮЧЕНИЕ
В работе получены результаты аналитических, имитационных и экспериментальных исследований позволяющие повысить эффективность ВТГ для ИИСО БПЛА и подтверждающие перспективность его применения в ИИСО БПЛА малого времени полета для замены механических трехстепенных гироскопов.
1.	Проведен анализ существующих схем построения ИИСО БПЛА, в составе которых применяются гироскопические датчики, реализованные на различных физических принципах. Обоснована актуальность проблемы, цель и сформулированы задачи работы.
2.	Разработаны математическая и имитационная модели ВТГ с низкодобротным объемным резонатором, работающим в режиме «свободной волны» в составе ИИСО БПЛА, отличающиеся учетом контура возбуждения первичных колебаний резонатора ВТГ в автоколебательном режиме, учетом процессов компенсации диссипации энергии в резонаторе ВТГ, а также возможностью функционирования ИИСО во всем диапазоне измеряемых углов. 3. Позволяющая подбирать оптимальные параметры блока электроники. Проведено имитационное моделирование с целью анализа работоспособности разработанных способов.
3.	Разработан способ повышения эффективности ВТГ с низкодобротным объемным резонатором, работающим в режиме «свободной волны» в составе ИИСО БПЛА, увеличивающий время его работы до 20 раз. За счет разработанного схемотехнического способа увеличения добротности.
4.	Разработан способ повышения эффективности ВТГ с низкодобротным объемным резонатором, работающим в режиме «свободной волны» в составе ИИСО БПЛА, сокращающий время выхода ВТГ на режим в 7 раз. За счет использования разработанного способа выхода на режим реализующего автоколебательный контур.
5.	Разработан способ повышения эффективности ВТГ с низкодобротным объемным резонатором, работающим в режиме «свободной волны» в составе ИИСО БПЛА, обеспечивающий работоспособность ИИСО во всем диапазоне измеряемых углов. За счет использования разработанного способа обработки сигнала, получаемого по огибающим первичных и вторичных колебаний с контрольных точек резонатора.
Разработан макет ВТГ для ИИСО БПЛА программно-алгоритмическим обеспечением, а также проведены его экспериментальные исследования с целью подтверждения достоверности теоретических результатов работы
