Для заказа доставки данной работы воспользуйтесь поиском на сайте по ссылке: https://mydisser.com/search.html
Новоженин Максим Борисович Автоматизированная система контроля и управления насосным комплексом с применением прецедентного подхода
ОГЛАВЛЕНИЕ ДИССЕРТАЦИИ
кандидат наук Новоженин Максим Борисович
ВВЕДЕНИЕ

ГЛАВА 1 . АНАЛИЗ КАВИТАЦИОННЫХ РЕЖИМОВ И СПОСОБОВ ИХ УСТРАНЕНИЯ

1.1 Нестационарные гидродинамические процессы и их виды

1.2 Кавитационные режимы работы

1.3 Причины кавитации в центробежном насосе

1.3.1 Зависимость кавитации от давления и скорости

1.3.2 Влияние мгновенной пульсации давления, давления парообразования и внутреннего давления пузырька на величину кавитации

1.3.3 Влияние температуры жидкости

1.3.4 Влияние водородного показателя жидкости

1.3.5 Влияние турбулентности

1.3.6 Возможные причины кавитации

1.4 Методы устранения кавитации

1.4.1 Методы изменения физических параметров: повышение давления впуском струи воды, изменение температуры

1.4.2 Методы регулирования режимов работы: байпасирование, дросселирование, изменение частоты вращения

1.4.3 Методы обнаружения кавитации в центробежном насосе

1.4.4 Обзор автоматизированных систем контроля и управления насосным комплексом

1.4.5 Патентный обзор подходов к контролю и управлению режимами работы насосного комплекса

Вывод по главе

ГЛАВА 2 . РАЗРАБОТКА МОДЕЛИ РЕЖИМОВ РАБОТЫ НАСОСНОГО

КОМПЛЕКСА, КРИТЕРИЕВ И АЛГОРИТМОВ ЕЕ ОЦЕНКИ

2.1 Особенности построения математической модели

2.2 Анализ состояния вопроса

2.3 Постановка задачи исследования

2.4 Математическая модель насосного комплекса

2.5 Идентификация математической модели определения режима работы

2.6 Критерий оценки режима работы насосного комплекса

2.7 Алгоритм контроля режимов работы насосного комплекса с помощью математической модели и критерия оценки

2.8 Моделирование и анализ результатов

Выводы по главе

ГЛАВА 3 . РАЗРАБОТКА МЕТОДА КОНТРОЛЯ НАЛИЧИЯ УСЛОВИЙ ВОЗНИКНОВЕНИЯ КАВИТАЦИИ В АВТОМАТИЗИРОВАННЫХ НАСОСНЫХ КОМПЛЕКСАХ

3.1 Предлагаемый подход

3.2 Изменение величины давления, температуры и плотности перекачиваемой жидкости и частоты вращения центробежного насоса и сравнение результатов

3.3 Контроль и выбор режима с помощью управления насосным комплексом

3.4 Прикладное исследование причин возникновения кавитации в насосном комплексе

3.5 Сравнение характеристик центробежного насоса №-150-400 и №-125-200

3.6 Изменение режимов работы центробежного насоса частотным регулированием

3.7 Причины и следствия автоколебательного режима

3.8 Формирование условий ограничений для управления режимами работы насосного комплекса

Выводы по главе

93

ГЛАВА 4 . РАЗРАБОТКА АВТОМАТИЗИРОВАННОЙ СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ РЕЖИМАМИ РАБОТЫ НАСОСНОГО КОМПЛЕКСА

4.1 Формирование способа управления насосным комплексом на основе математической модели

4.2 Использование автоматизированной системы контроля и управления насосным комплексом совместно со SCADA - системой

4.3 Применение прецедентного подхода в автоматизированной системе контроля и управления насосным комплексом

4.4 Сбор данных перед запуском в работу автоматизированной системы контроля и управления насосным комплексом

4.5 Обучение нейронной сети по результатам экспериментов

4.6 Определение ролей и ограничений

4.7 Применение метода Хука - Дживса для поиска

4.8 Программное обеспечение автоматизированной системы контроля и управления

4.9 Организация передачи сигналов

Выводы по главе

ОСНОВНЫЕ ВЫВОДЫ И РЕЗУЛЬТАТЫ

СПИСОК СОКРАЩЕНИЙ И УСЛОВНЫХ ОБОЗНАЧЕНИЙ

СПИСОК ИСПОЛЬЗОВАННЫХ ИСТОЧНИКОВ

Приложение А. Листинг программы в приложении App Designer

Приложение Б. Реализация математической модели в Simulink

Приложение В. Результаты моделирования насосного комплекса в среде

Turbomachinery CFD

Приложение Г. Свидетельство о государственной регистрации программы

для ЭВМ

Приложение Д. Акты внедрения результатов диссертационной работы
8

4

