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Визначені задачі по створенню математичної моделі, адекватної електромагнітним і електромеханічним процесам в електроприводі ПЧ-АД. Моделі АД розробляються в трифазних координатах АВС. Запропонована комбінована модель АД, поєднуюча трифазне джерело живлення на основі лінійних напруг і простоту опису електромагнітних перехідних процесів двофазної моделі. Математичний опис перетворювача частоти виконується на підставі реальної структури ПЧ з АІН на базі широтно-імпульсної модуляції і модуляції базових векторів.
Досліджені принципи векторного полеорієнтованого управління АД, показаний вплив налагоджень зворотних зв'язків на характер перехідних процесів електроприводу. Аналітично виведений принцип забезпечення максимального моменту АД.
Досліджені енергетичні характеристики електроприводу ПЧ-АД з векторним полеорієнтованим управлінням. Запропонований алгоритм оптимізації втрат в АД по максимуму ККД. Запропонований критерій оптимізації втрат в АД по рівності проекцій струму статора. Розглянуті варіанти блоків мінімізації втрат по максимуму ККД і запропонованого критерію. Дані рекомендації по використовуванню АІН з різними типами модуляції на основі гармонійного аналізу вихідної напруги АІН і струму навантаження.
Проведена експериментальна перевірка запропонованої методики обліку втрат в АД.




		1. Удосконалена методика моделювання АД при живленні напругою складної форми, яка дозволяє скоротити час моделювання АД приблизно в 10 разів, що особливо важливо при моделюванні у реальному часі.
2. Запропонована комбінована модель АД із трифазним входом та розрахунком електромагнітних перехідних процесів на базі проекцій узагальненого вектора напруг, струмів та потокозчеплень дозволяє коректно моделювати АД при живленні трифазною напругою довільної форми.
3. Удосконалено методику розрахунку початкових умов для коректного розрахунку параметрів зворотних зв’язків для системи векторного полеорієнтованого управління АД.
4. Запропоновано методику визначення переходу ЕП у сталий режим.
5. Запропоновано критерій для непрямої оцінки втрат, який дозволяє спростити методику оцінки втрат в АД та створити відповідні структури для їх мінімізації.
6. Запропонована система автоматичної мінімізації втрат потужності в АД при застосуванні системи векторного полеорієнтованого управління дозволяє покращити ККД при малих навантаженнях АД, зберігаючі високі динамичні та регулювальні характеристики ЕП.






