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постановке в случае плоской деформации. Теоретическая и практическая значимость. Проведенные исследования расширяют представления о влиянии на динамику систем трения, возникающего в области контактного взаимодействия выпуклых твердых тел. Используемые методы моделирования и исследования динамики механических систем могут применяться при решении других задач, например, задач управления колесными системами. Диссертация носит...
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