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Введение.
Глава 1. Механические свойства сплавов с памятью формы типа никелида титана в связи с происходящими в них фазовыми переходами.
1.1. Механические свойства сплавов с памятью формы, связанные с термоупругими мартенситными фазовыми превращениями.
1.2. Физические и механические свойства никелида титана при ромбоэдрическом фазовом переходе.
Глава 2. Экспериментальное исследование поведения витых пружин смещения из никелида титана при двухэтапном фазовом превращении.
2.1 Вводные замечания.
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2.2. Материал, образцы и методика проведения эксперимента.
2.3. Результат исследования электрического сопротивления.
2.4. Изотермическое нагружение пружин.
2.5. Петли деформационного гистерезиса при действии невысокой постоянной нагрузки и неглубоком охлаждении (В2 <=> R - превращение).
2.6. Зависимость максимального удлинения пружин от приведенной нагрузки на этапе В2 => R превращения.
2.7. Развитие деформации при нагреве пружины под нагрузкой из мартенситного состояния.
2.8. Явление ориентированного В2 => R — превращения.
2.9. Петли гистерезиса при глубоком охлаждении или при высокой дополнительной нагрузке (двухэтапное В2 R В19'— превращение).
Глава 3. Модель поведения витых пружин смещения из никелида титана при фазовом R — превращении.
3.1. Характерные температуры двухэтапного прямого превращения.
3.2. Аналитическое описание диаграммы В2 О R — фазового перехода.
3.3. Определяющее уравнение для фазовой деформации при прямом и обратном R — превращении.
3.4. Аналитический метод решения несвязных краевых задач о прямом R — превращении.
3.5. Описание линейной переходной зоны между B2=>R и R=>B19' превращениями.
3.6. Определение значения параметра материала с0.
Глава 4. Исследование механического поведения силовозбудителей, содержащих элементы из сплавов с памятью формы.
4.1. Анализ поведения силовозбудителя, содержащего стержень из СПФ и контртело в виде постоянного груза.
4.1.1. Принципиальная схема устройства. Постановка задачи.
4.1.2. Анализ процессов задания начальной деформации.
4.1.3. Анализ работы активатора в случае задания начальной деформации с помощью явления прямого мартенситного или R — превращения.
4.1.4. Деформационно - силовая диаграмма активатора.
4.2. Описание поведения активатора, содержащего пружину из СПФ и контртело в виде постоянного груза (несвязная постановка).
4.2.1. Аналитическое решение задачи о поведении активатора в несвязной постановке.
4.2.2. Алгоритм численного решения задачи о поведении активатора в связной постановке.
4.3. Описание поведения активатора, содержащего стержень из сплава с памятью формы и упругую пружину смещения.
4.3.1. Постановка задачи.
4.3.2. Разрешающие уравнения.
4.3.3. Описание поведения активатора при прямом превращении.
4.3.4. Определение оптимальной жесткости элемента смещения.
4.3.5. Описание поведения активатора при обратном превращении (рабочий ход).
4.3.6. Деформационно-силовая диаграмма активаторов оптимальной жесткости.
-44.4. Описание поведения активатора, содержащего пружину из СПФ и упругую пружину смещения.
4.5.Описание поведения кольцевых пластинок из СПФ как элементов дисковых пружин и механически активных сильфонов.
4.5.1. Постановка задачи.
4.5.2. Упругое решение для элемента дисковой пружины.
4.5.3. Решение задачи о прямом превращении в пространстве изображений.
4.5.4. Решение в пространстве оригиналов.
4.5.5. Прямое превращение в защемленной кольцевой пластине как элементе дискового сильфона из СПФ.
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