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[bookmark: bookmark187]ОБШИЕ ВЫВОДЫ И ЗАКЛЮЧЕНИЕ
[bookmark: bookmark188]В диссертационной работе решена актуальная научно-техническая задача исследования и разработки алгоритмов автоматической классификации ГСИ дистационного зодирования Земли.
Представленная диссертационноая работа в соответствии с целями и задачами содержит следуюшие результаты:
1. Разработан алгоритм классификации типов подстилающей поверхности по гиперспектральному изображению, способный обучаться на неполных и неточных исходных данных.
2. Разработан подход для решения проблемы переобучения и повышения производительности классификатора. В результате точность классификации повысилась на 0.11% и составила 99.86%, время обучения сократилось в два раза по сравнению с исходной моделью Hybrid : SN.
3. Разработан комбинированный алгоритм с использованием нескольких моделей, позволяющий выполнять классификацию каждого пикселя. Это позволяет повысить точность классификации до 99.95% (PU), 99.97%(IP), 99.99%(SA) и получить прогнозированные карты с лучшими качествами по сравнению с аналогами (1D/2D/3D/Hybrid : SN).
4. По сравнению с аналогами (1D/2D/3D/Hybrid:SN), предложенный метод позволяет использовать существенно меньший объём обучающей обработки (10% от первоначальной базы данных) для достижения 100% точности классификации.
5. Разработано и внедрено в	автоматизированные системы
программное обеспечение для системы автоматической классификации дистанционного зондирования Земли (ДЗЗ) на основе разработанных и предварительно обученных моделей, позволяющей повышать точность клацификации	данных ДЗЗ при условий высокой размерности
гиперспектральных данных ДЗЗ без потери входных информации.

