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основные резу.тьтаты: В первой главе дано развитие метода декомпозиции [32] д л я постро­ ения управления нелинейными динамическими системами. При пред­ положении, что матрица кинетической энергии системы не сильно от­ личается от постоянной диагональной матрицы, построено э ф ф е к т и в ­ ное управление,
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Введение

Глава 1. Синтез управления в нелинейной Лагранжевой системе на основе декомпозиции.

1.1 Постановка задачи.

1.2 Декомпозиция системы.

1.3 Управление линейной подсистемой.

1.4 Нахождение допустимых параметров управления Х{.

1.5 Случай нулевых начальных скоростей.
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