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ГЛАВА 1 ОБЗОР ЛИТЕРАТУРНЫХ ИСТОЧНИКОВ.
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1.8 Постановка задачи исследования
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3.7.6 Результаты счета по программе Ьепёеу12

3.8 Цилиндрический изгиб листа, захваченного с двух краев
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ГЛАВА 4. РАСЧЕТ ТОРСОВЫХ ФОРМ ИЗГИБА ЗАХВАЧЕННОГО ЛИСТА. ИЗГИБ ЛИСТА С ВЫПУЧИВАНИЕМ ЕГО

В КОНИЧЕСКИХ ВЕРШИНАХ

4.1 Постановка задачи моделирования торсовых форм изгиба

4.2. Изгиб прямоугольного листа с фиксированным краем

4.3 Торсовый изгиб листа, удерживаемого вакуумным захватом

4.4 Изгиб листа, помещенного в вилочный захват

4.4.1 Геометрия захвата

4.4.2 Программа bendsymfork для расчета формы листа,

помещенного в вилочный захват

4.5 Изгиб листа, захваченного криволинейными губками

4.6 Изгиб листа со склеиваемыми точками

4.7 Изгиб листа произвольной формы

4.7.1 Геометрия листа

4.7.2 Результаты счета по программе bendstel1

4.8 Симметричный изгиб полосы, захваченной с двух краев
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ЗАХВАЧЕННОГО ВО ВНУТРЕННЕЙ ОБЛАСТИ
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