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Дисертація присвячена розробці методів і алгоритмів побудови гіперповерхонь та розпізнавання образів за допомогою нейронних мереж. Задача навчання розпізнаванню образів розглядається як задача апроксимації в просторах багатьох вимірів. Розглянуто проблеми, пов’язані з методами апроксимації гіперповерхонь та геометричного моделювання при використанні нейронних мереж. Запропоновано методи виключення припинення процесу оптимізації параметрів нейронної мережі, та методи зміни довжини кроку оптимізації при апроксимації поверхонь з осцилюючими точками. Розроблено методику розв’язання деяких задач розпізнавання і навчання розпізнаванню зорових образів за допомогою нейронних мереж, що включає попереднє опрацювання зображення. Розроблені методи попередньої обробки зображень перед розпізнаванням з метою зменшення розмірності задачі апроксимації за рахунок розгляду тільки значущих частин зображення.




		Проведені дослідження показали високу ефективність використання НМ для задач геометричного моделювання та значну роль прикладної геометрії при розв’язанні задач в різноманітних галузях діяльності людини.
1. В роботі вперше розроблено методику опису та розв’язання задачі геометричного моделювання в просторах багатьох вимірів з використанням НМ, яка є основою для методів автоматизації процесу побудови геометричних моделей в просторах довільної розмірності.
2. Зроблено аналіз поведінки НМ при додаванні нових параметрів та при апроксимації поверхонь з осцилюючими точками. На основі цього аналізу запропоновано методи виключення припинення процесу оптимізації параметрів нейронної мережі, та методи зміни довжини кроку оптимізації при апроксимації поверхонь з осцилюючими точками.
3. Розроблено комп’ютерну систему NeurEx для автоматизації процесу геометричного моделювання, яка включає інтерпретатор спеціалізованої мови, розробленої для опису задач геометричного моделювання на основі довільно поданих вихідних даних.
4. Задача навчання розпізнаванню образів поставлена як задача апроксимації в багатовимірних просторах, що дозволило відокремити задачу навчання розпізнаванню від задачі попередньої обробки зображень.
5. Розроблено кілька методів попередньої обробки зображень перед розпізнаванням, нечуттєвих до певних спотворень вхідного зображення, які дозволяють отримати вхідні дані для апроксимації та суттєво зменшити розмірність задачі апроксимації за рахунок розгляду тільки значущих частин зображення.
6. Розроблено комп’ютерну систему трасування контурів, яка використовує один з запропонованих в роботі методів попередньої обробки зображень, та дозволяє отримувати векторні образи растрових зображень різноманітної природи.
7. Розроблено програму розпізнавання з застосуванням НМ, що демонструє роботу запропонованої методики навчання розпізнаванню та дозволяє отримувати навчену нейронну мережу, яка здатна до розпізнавання.
8. Результати досліджень впроваджені в Дніпропетровському заводі “Прогрес” для отримання комп’ютерних моделей викройок оббивки м’яких меблів за наявними викройками, знятими цифровою камерою; в ТОВ “Науково-виробнича компанія Східна Україна” для моделювання процесу утворення осаду при фільтруванні, та в Центральному військовому госпіталі прикордонних військ України для побудови геометричної моделі залежності діагнозу від симптомокомплексу при класифікації отруєнь за симптоматичним ознакам, що підтверджується довідками про впровадження.






