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Введение
Основные обозначения и сокращения
ГЛАВА I. ПОСТРОЕНИЕ И АНАЛИЗ ГЕОМЕТРИЧЕСКИХ ОБРАЗОВ ПОВЕДЕНИЯ МАТЕМАТИЧЕСКИХ АВТОМАТОВ
§ 1. Геометрическая модель поведения конечных автоматов
§2. Свойства множества К^ и+1|
§3. Геометрический образ поведения конечных детерминированных автоматов
§4. Описание геометрических образов поведения для некоторых классов математических автоматов
ГЛАВА II. НЕКОТОРЫЕ ЗАДАЧИ С АВТОМАТАМИ В ГЕОМЕТРИЧЕСКОЙ ИНТЕРПРЕТАЦИИ
§1. Задача построения геометрических образов поведения конечных детерминированных автоматов
§2. Задача построения конечных автоматов по их геометрическим образам
§3. Преобразования геометрических образов
§4. Распознавание конечных автоматов на основе геометрической модели поведения
§5. Алгоритмы распознавания 107 Заключение 124 Литература
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