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системы. Предметом исследования служат численно-аналитические и численные методы расчета параметров оптимальных маневров перехода и встречи в окрестности круговой орбиты. Научная новизна диссертационной работы состоит в следующем:  разработан аналитический метод расчета параметров оптимальных маневров перехода между некомпланарными орбитами, при условии, что у импульсов скорости отсутствуют радиальные...
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оптимальных маневров встречи на некомпланарных орбитах; расчета 20  разработан аналитический метод расчета параметров оптимальных шестиимпульсных маневров встречи на некомпланарных орбитах, когда годограф базис-вектора имеет вид спирали;  разработан численно-аналитический метод расчета параметров оптимальных маневров дальнего наведения;  разработан численный метод расчета параметров...

Оглавление диссертации
кандидат наук Баранов, Андрей Анатольевич
Оглавление

СПИСОК СОКРАЩЕНИЙ И УСЛОВНЫХ ОБОЗНАЧЕНИЙ

ВВЕДЕНИЕ

ГЛАВА I. ПОСТАНОВКА ЗАДАЧИ. ОБЩАЯ СХЕМА РЕШЕНИЯ

1.1. Линеаризованные уравнения движения КА

1.2. Постановка задачи маневрирования в окрестности круговой орбиты

1.3. Одноимпульсные маневры

1.4. Необходимые условия оптимальности

1.5. Общая схема решения задачи маневрирования

1.6. Основные типы задач оптимального маневрирования КА

ГЛАВА II. МАНЕВРЫ ПЕРЕХОДОВ МЕЖДУ КОМПЛАНАРНЫМИ И НЕКОМПЛАНАРНЫМИ ОРБИТАМИ

2.1. Компланарные переходы

2.2. Некомпланарные переходы

ГЛАВА III. ВСТРЕЧА НА КОМПЛАНАРНЫХ ОРБИТАХ

3.1. Постановка задачи

3.2. Встреча на компланарных непересекающихся орбитах (особое решение)

3.3. Встреча на компланарных пересекающихся орбитах (апсидальное решение)

3.4. Невырожденное решение компланарной задачи встречи

3.5. Области существования различных типов решений

3.6. Области существования четырехимпульсных невырожденных решений

3.7. Задача Ламберта, её преимущества и недостатки

3.8. Маневры с ограничениями на высоту переходной орбиты

ГЛАВА IV. ВСТРЕЧА НА НЕКОМПЛАНАРНЫХ ОРБИТАХ

4.1. Постановка задачи

4.2. Алгоритм решения некомпланарной задачи встречи, основанный на решении задачи перехода

4.3. Невырожденное решение некомпланарной задачи встречи

4.4. Алгоритм расчета маневров дальнего наведения

4.5. Сравнение различных типов решений (NASA, ЦУП, комбинированное)

ГЛАВА V. ЧИСЛЕННЫЕ МЕТОДЫ

5.1. Постановка задачи, общий метод решения

5.2. Минимизация в пространстве составляющих импульсов скорости

5.3. Поиск минимума в пространстве углов приложения импульсов скорости

5.4. Использование графического диалога с задачей

5.5. Использование итерационной процедуры для точного учета ограничений на высоту орбиты ожидания

ГЛАВА VI. ФОРМИРОВАНИЕ СПУТНИКОВЫХ СИСТЕМ И СПУТНИКОВЫХ ГРУПП

6.1. Перемещение КА в спутниковой системе

6.2. Универсальный алгоритм определения маневров, формирующих спутниковую систему

6.3. Разноуровневые спутниковые системы

6.4. Определение параметров маневров формирования спутниковых групп (Formation Flying)

ГЛАВА VII. «ГИБКОЕ» ПОДДЕРЖАНИЕ ЗАДАННОЙ КОНФИГУРАЦИИ СПУТНИКОВОЙ

СИСТЕМЫ

7.1. Постановка задачи

7.2. Вычисление элементов базовых орбит

7.3. Общий алгоритм решения задачи

7.4. Определение параметров маневров

7.5. Использование итерационной процедуры

7.6. Выбор точки прицеливания

7.7. Определение интервалов маневрирования

7.8. Пример расчета параметров маневров

7.9. Поддержание угла между плоскостями орбит разноуровневой спутниковой системы

ГЛАВА 8. ПРИМЕРЫ ПРИМЕНЕНИЯ РАЗРАБОТАННЫХ КОМПЛЕКСОВ ПРОГРАММ

8.1. Расчет параметров маневров КА «Союз»

8.2. Примеры расчета параметров маневров в проекте "Mars sample return mission"

8.3 Задачи маневрирования, связанные с проблемой космического мусора

8.4. Маневрирование с помощью двигателей, имеющих ограниченную постоянную тягу

ЗАКЛЮЧЕНИЕ И ВЫВОДЫ

Список литературы
8

4

