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Окунь Антон Олександрович, асистент кафедри підйомно-транспортних машин і обладнання Національного технічного університету «Харківський політехнічний інститут»: «Удосконалення керування рухом візка крана за фактором позиціювання та часом виконання циклу» (05.05.05 - піднімально-транспортні машини). Спецрада К 64.108.02 в Українській інженерно-педагогічній академії
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