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Введение
Глава I. Оптимальное управление линейным непрерывным объектом в классе кусочно-постоянных управляющих воздействий. . •
§ 1.1, Постановка задачи
§ 1.2. Предварительные результаты
§ 1.3. Основное утверждение •.-.•••
Глава 2. Адаптивное управление линейным непрерывным объектом в классе кусочно-постоянных управляющих воздействий
§ 2.1. Непрерывный аналог дискретного алгоритма
Полоска".
§ 2.2. Адаптивное управление в классе кусочно-постоянных управляющих воздействий
§ 2.3. Дискретные самонастраивающиеся системы
Глава 3. Предельно-оптимальное адаптивное управление линейными дискретными минимально-фазовыми объектами •••.•••••.••••.
§ 3.1. Адаптивное управление при отсутствии помехи
§ 3.2. Адаптивное управление при наличии помехи
Глава 4. Оценивание переходных процессов в адаптивной системе управления в дискретном случае
§ 4.1. Схема оценивания переходных процессов.дош объекта управления общего вида
§ 4.2. Основные утвервдения
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