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ЗАКЛЮЧЕНИЕ
В процессе выполнения диссертационной работы получены следующие основные результаты:
0.	Проведён обзор методов радиолокационного распознавания. Рассмотрены информационные признаки для распознавания воздушных целей в том числе птиц и малых коммерческих БВС. Обоснована необходимость использования траекторных признаков для распознавания группы классов «птицы» и «БВС».
1.	Теоретически и экспериментально проанализированы траекторные признаки коммерческих БВС и птиц, которые зачастую обладают схожими характеристиками, выбраны информационные признаки и показана их возможность использования для решения задачи распознавания. В качестве наиболее перспективных направлений дальнейших исследований можно рекомендовать исследование влияния структуры и параметров траекторных фильтров на результаты распознавания, решение задачи комплексирования результатов распознавания.
2.	Разработан алгоритм распознавания птиц и коммерческих БВС по траекторным признакам. Ключевым подходом для решения задачи является применение методов машинного обучения.
3.	Разработана программа для ЭВМ для реализации алгоритма распознавания с применением искусственного интеллекта в качестве метода принятия решения. Проведён сравнительный анализ качества алгоритмов принятия решения (наивный байесовский метод, решающие деревья, метод k-ближайших соседей, нейросетевый алгоритм распознавания, метод опорных векторов, метод случайных лесов) при распознавании целей по траекторным признакам. Оценка качества алгоритмов с применением искусственного интеллекта показала, что вероятность правильного распознавания траекторий может составлять выше 90%. Наилучшими характеристиками обладает метод опорных векторов.
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Полученные в диссертационной работе результаты свидетельствуют о целесообразности использования траекторных признаков для распознавания малоразмерных воздушных целей. Полученные результаты могут быть использованы для практической реализации систем автоматического распознавания воздушных целей в полуактивной радиолокационной системе или в других системах различного назначения.
Возможными направлениями дальнейших исследований являются разработка и реализация алгоритма распознавания целей для работы в реальном времени, а также объединение результатов работы нескольких классификаторов, например, по траекторным и по сигнальным признакам.
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