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Оглавление диссертации
кандидат физико-математических наук Названов, Михаил Семенович
Список обозначений

ВВЕДЕНИЕ

Глава 1. Стабилизация систем при определенном классе постоянно действующих возмущений (П.Д.В.)

§ 1.1. Постановка задачи оптимальной стабилизации программного движения. Необходимые сведения из теории устойчивости

§ 1.2. Влияние на систему П.Д.В. Задача стабилизации крена морского корабля

§ 1.3. Об оптимальной стабилизации линейной неоднородной системы

§ 1.4. Стабилизирующее управление для некоторого класса возмущений

§ 1.5. Оптимальная стабилизация сложной системы при П.Д.В.

Глава. 2. Область непрерывности и условия существования кусочно-постоянного управления

§ 2,1. Область непрерывности для функции

Ляпунова

§ 2.2. Решение задачи стабилизации при ограничениях на управляющие воздействия

§ 2.3. Инвариантность относительно П.Д.В.

Глава 3. Решение задачи оптимальной стабилизации при неисчезающих П,Д,В.

§ 3.1. Способ решения задачи оптимальной стабилизации при неисчезающих П.Д.В.

§ 3.2. Стабилизация крена морского корабля
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