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пространствен ных задач для тел сложной геометрической формы отсутствуют. - 10 Таким образом модно констатировать, что наличие большого числа работ, посвященных решению динамических задач теории упругости свидетельствует об актуальности такого рода задач, а относительная цростота конфигураций исследушоых конструкций
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специально исследовать это число, Вообще, в рамках этого подхода, вызывает затрудне ния само определение собственных форм колебаний уцругого тела, и работ, посвященных решению пространственных задач для тел слолсной геметрической формы, обнаружить не уда лось, Подводя итог сказанному, можно утверждать, что ре шение пространственных задач о колебаниях тел сложной ге ометрической формы является весьма...
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