Для заказа доставки данной работы воспользуйтесь поиском на сайте по ссылке: https://mydisser.com/search.html
Голуб, Андрей Петрович.
Динамика двухзвенного аэродинамического маятника : диссертация ... кандидата физико-математических наук : 01.02.01 / Голуб Андрей Петрович; [Место защиты: Московский государственный университет имени М.В. Ломоносова]. - Москва, 2019. - 104 с. : ил.
больше
Цитаты из текста:
стр. 1
МОСКОВСКИЙ ГОСУДАРСТВЕННЫЙ УНИВЕРСИТЕТ имени М.В. ЛОМОНОСОВА НИИ механики МГУ На правах рукописи Голуб Андрей Петрович Динамика двухзвенного аэродинамического маятника Специальность 01.02.01 - теоретическая механика ДИССЕРТАЦИЯ на соискание ученой степени кандидата физико-математических наук Научные
стр. 3
работе исследуются некоторые особенности поведения упруго-закреплённого двухзвенного аэродинамического маятника. 3 Цель работы. Исследовать динамику двухзвенного аэродинамического маятника в упругом закреплении. Изучить вопрос о существовании притягивающих периодических режимов в этой системе. Проанализировать
стр. 8
1-13. (Импакт-фактор: 2,082) 2. Голуб А.П., Селюцкий Ю.Д. О влиянии жёсткости крепления на динамику двухзвенного аэродинамического маятника // Доклады Академии

Оглавление диссертации
кандидат наук Голуб Андрей Петрович
стр.

Введение

1. Математическая модель системы

1.1 Постановка задачи. Описание аэродинамического воздействия

1.2 Уравнения движения

1.3 Устойчивость положения равновесия «по потоку»

2. Результаты численного моделирования. Исследование циклов

2.1 Эволюция корней характеристического полинома

2.2 Исследование периодических режимов

2.3 Влияние жёсткости пружин

3. Экспериментальное исследование

3.1 Описание аэродинамической трубы

3.2 Влияние угла наклона камеры на выходные данные

3.3 Экспериментальная модель

3.4 Случай без пружин

3.5 Влияние пружин

3.6 Сравнение эксперимента с численным моделированием 76 Заключение 92 Литература

Введение.

Актуальность темы.

Твёрдые тела, взаимодействующие с потоком среды при наличии сил упругости (аэроупругие системы), представляют большой интерес с точки зрения фундаментальных исследований и приложений. Существенная нелинейность аэродинамических сил приводит к трудностям при моделировании таких систем. Известно, что в них наблюдаются различные типы движений: периодические колебания, хаос.

Одно из возможных практических применений таких систем - их использование в качестве элемента ветро(гидро)энергетических установок (ВЭУ). Помимо широко распространённых горизонтально-осевых и вертикально-осевых ВЭУ, есть другой тип установок - это ВЭУ колебательного типа. В таких установках рабочий элемент совершает не вращательное, а колебательное движение. Их преимущество заключается в том, что они могут работать при малых скоростях ветра. ВЭУ колебательного типа активно исследуются в последнее время.

Обычно в литературе исследуются аэроупругие системы, в которых одна из двух степеней свободы поступательная. В данной работе рассматривается упруго-закреплённый двухзвенный маятник с крылом на втором звене - это аэроупругая система, которая имеет две вращательные степени свободы. Нелинейность аэродинамических сил позволяет ожидать, что найдётся такое установившееся движение двухзвенного аэродинамического маятника, при котором возможно будет применять его в качестве преобразователя энергии потока.

В настоящей работе исследуются некоторые особенности поведения упруго-закреплённого двухзвенного аэродинамического маятника.
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