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ко нечных элементов. Большей универсальностью при решении упругопластических задач для тел сложной формы обладает метод конечных элементов. Первые сообщения о решении плоских упругопластических задач методом сеток появились в бО-х годах /^,15_У с примерами о нагружении прямоугольной пластинки и пластинки
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деформационной теории изложен в Z"47_J'. В C^J описана программа решения плоской задачи теории малых упругопластических деформаций с применением метода Ньютона-Рафсона. Основные методы решения упругопластических задач на основе метода конечных элементов можно найти в монографиях Зенкевича C^^J и Одена Z^9J^.
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