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°С pOg- ± 10 ^ (I %) Я - i 5 об/мин (10 об/мин). 3,3, Автоматизированная биотехнологическая система, оснащенная ЭВМ Наиболее функционально полной автоматизированной биотехно­ логической системой является система "Автоферм-1", включающая все уровни общей структуры коишлекса [ 8о ] . Эта система разработана
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