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[bookmark: bookmark29]Заключение
Основные результаты научных исследований, проведенные в работе, заключаются в следующих положения.
1. Разработан метод оптимизации положения поверхности солнечного коллектора на базе интеллектуальных алгоритмов управления, позволяющих повысить эффективность преобразования энергии за счет обеспечения ориентирования рабочей поверхности солнечного коллектора в направлении наибольшего излучения, с минимальным количеством затрат дополнительной энергии на работу исполнительных механизмов, выполняющих корректировку её положения.
2. Разработана интеллектуальная автоматизированная система управления, предназначенная для регулирования положения центра рабочей поверхности солнечного коллектора в направлении наибольшего совокупного излучения (прямого, диффузного, отраженного) с учетом минимизации затрат дополнительной энергии за счет интегрированного прогнозирующего и оптимизирующего модулей.
3. Разработаны алгоритмы и программная реализация имитационной модели автоматизированной гелиосистемы в составе модулей имитаторов влияния внешней среды на получение энергии, позволяющие моделировать работу гелиосистем с различными конфигурациями для анализа их эффективности.
По результатам тестирований, было установлено, что в большинстве сценариев воздействия совокупного излучения на поверхность вакуумного солнечного коллектора, большее количество энергии преобразовано коллектором с системой регулирования на базе ИАСУ в сравнении с классической системой солнечного трекинга по часовому углу склонения Солнца.
Например, количество преобразованной энергии вакуумными коллекторами с ИАСУ/трекером: зимний день 9.834 кВт х ч / 6.598 кВт х ч в сутки; летний день 52.04 кВт х ч / 51.79 кВт х ч в сутки; зимний пасмурный день 8.054 кВт х ч / 4.609 кВт х ч в сутки. При затратах энергии на выполнение регулировки положения рабочей поверхности коллектора системой с ИАСУ/трекером: зимний день 0.07132 Вт х ч / 0.02633 Вт х ч в сутки; летний день 0.04568 Вт х ч / 0.04809 Вт х ч в сутки; зимний пасмурный день 0.06938 Вт х ч / 0.02453 Вт х ч в сутки. В ходе анализа экономической эффективности проектов реализации гелиосистем на территории ДФО, установлено, что окупаемость с применением ИСАУ составит 9 лет, с применением солнечного трекера - 13 лет.
