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Г Л А В А I. Позиционное управление в системах, обладающих последействием по фазовым координатам
§ I. Задачи на минимум и максимум гарантированного результата. Дифференциальная игра.
§ 2. Вспомогательные построения.
§ 3. Оценка гарантированных результатов.,
§ 4. Цена и седловая точка в дифференциальной игре
§ 5. О построении цены игры и оптимальных законов управления
Г Л А В А П. Позиционное управление в динамических системах, содержащих последействие в управляющих силах.
§ I, Задачи на минимум и максимум гарантированных результатов. Дифференциальная игра.
§ 2. Леммы о близости движений.
§ 3. Об оценке гарантированных результатов. Цена и седловая точка вспомогательной дифференциальной игры
§ 4. Оптимальное управление по гарантированному результату в случае функционала качества специального вида . . . ♦ .III
Г Л А В А Ш. Позиционное моделирование в системах с последействием.
§ I. Постановка задачи.
§2. Свойства множества движений.
§ 3. Решение задачи о моделировании.
§ 4. Пример

8

4

