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СПИСОК ОСНОВНЫХ ОБОЗНАЧЕНИЙ

t время

Р оператор дифференцирования, p = d

dt

I единичная матрица

К множество действительных чисел

х вектор переменных состояния

u управляющие входы

У выходные регулируемые переменные

в вектор неизвестных параметров

в оценка вектора неизвестных параметров в

в ошибка оценивания параметров в

о угловая скорость

Л магнитный поток

ть момент нагрузки электромеханической системы

PE условие неисчезающего возбуждения

DREM метод динамического расширения регрессора и смешивания
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