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Заключение

Список литературы

Список сокращений

БиКМОП - технология производства комплиментарных пар металл-окисел-

полупроводник, с опцией изготовления биполярных структур

ВСПП - высокоскоростной приемопередатчик последовательного канала

ВССТ - встроенная система самотестирования

ВТСД - система восстановления тактовых сигналов и данных

ВЧ - высокая частота

ВЧХ - вольт-частотная характеристика

ГД - глазковая диаграмма

ГУН - генератор, управляемый напряжением

ЗрБ - зарядно-разрядный блок

КМОП - комплиментарная пара металл-окисел-полупроводник МСПП - мультискоростной приемопередатчик последовательного канала НЧ - низкая частота

ПЛИС - программируемая логическая интегральная схема

ПЧ - периферийная часть приемопередатчика

САПР - система автоматизированного проектирования

СБИС - сверхбольшая интегральная схема

СКО - среднеквадратическое отклонение

СнК - система на кристалле

СФ-блок - сложнофункциональный блок

ТЗ - техническое задание

ФАПЧ - система фазовой автоподстройки частоты

ФИ - фазовый интерполятор

ЭКБ - электронная компонентная база

ЭППСД - элемент памяти первой ступени десериализатора

ЭС - эквивалентная схема

BER - bit error rate (частота возникновения битовых ошибок)

BERT - bit error rate tester (прибор, измеряющий частоту битовых ошибок)

BIST - built-in self-test (встроенная система самотестирования)

C2C - Cycle-to-Cycle Jitter (джиггер соседних бит)

CDR - clock and data recovery (система восстановления тактовых сигналов и данных)

DLL - delay locked loop (петля обратной связи по задержке)

CML - current mode logic (логика, основанная на переключении токов)

FPGA - field-programmable gate array (программируемая логическая интегральная

схема)

HSTL - high speed transceiver logic (логика для высокоскоростной передачи данных)

IEEE - Institute of Electrical and Electronics Engineers (Институт инженеров

электротехники и электроники)

LTJ - Long-Term Jitter (долгосрочный джиттер)

LVDS - low voltage differential signaling (низковольтная дифференциальная передача данных)

LVPECL - low voltage positive/pseudo emitter-coupled logic (низковольтная логика, эмиттерно-связанная логика)

GPS - groups per second (частота следования кодовых групп) PJ - period jitter (джиттер периода)

PRBS - pseudo random bit source (генератор псевдослучайных последовательностей)

PVT - process voltage temperature (моделирование с учетом вариаций параметров технологического процесса, напряжения питания и температуры) RJ - random jitter (случайный джиттер)

SPICE - simulation program with integrated circuit emphasis (программное обеспечение, предназначенное для моделирования интегральных схем) TIE - time interval error (погрешность временного интервала) UI - unit interval (битовый интервал)

VML - voltage mode logic (логика, основанная на переключении напряжения)
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