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ГЛАВА I. СТАТИЧЕСКИЙ МЕТОД УПРАВЛЕНИЯ ТОЧНОСТЬЮ.
1.1. Постановка задачи.
1.2. Существование решения.
1.3. Многошаговый процесс решения.
1.4. Обсуждение практических аспектов.
ГЛАВА 2. ДИНАМИЧЕСКИЙ МЕТОД УПРАВЛЕНИЯ ТОЧНОСТЬЮ.
2.1. Постановка задачи. Достаточные условия сходимости метода регуляризации.
2.2. Построение метода регуляризации при более слабых условиях.
1 2.3. Обсуждение результатов.
2.4. Обсуждение практических аспектов.
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