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[bookmark: bookmark29]Заключение.
1) Предложена методика выбора математической модели судна для разработки алгоритма изменения коэффициентов (Кь К2) закона управления, основанная на полноте описания особенностей поведения судна той или иной моделью. За основные особенности взяты следующие: способность при отсутствии управления выходить на лево или правостороннюю самопроизвольную циркуляцию; при некоторых сочетаниях координат состояния, внешней среди и управления попадать в область пониженной управляемости; неоднозначно реагировать на управляющее воздействие (когда оно меньше некоторой критической величины) из-за наличия неизмеряемой координаты состояния.
2) В связи с тем, что наиболее значительное изменение статических и динамических характеристик судна происходит на мелкой воде, а моделировать мелководье вводом возмущающего воздействия в дифференциальные уравнения практически невозможно, в работе предложен новый способ моделирования состояния внешней среды путем изменения коэффициентов модели. Это позволит использовать модель с переменными коэффициентами для отладки адаптивного алгоритма управления движением судна.
3) По анализу осциллограмм натурных испытаний был определен диапазон изменения коэффициентов математической модели для моделирования динамики судна на глубокой и мелкой воде.
4) Введен коэффициент, оценивающий величину изменения показателей качества процесса управления при изменении среды. Это дает возможность обосновать выбор показателя для использования его при принятии решения об изменении коэффициентов закона управления.
5) В работе показано, что выбор показателя качества управления может осуществляться как по величине изменения показателя, так и по времени получения этой информации.
6) По анализу линий равных уровней выбранного показателя обосновано, что основная настройка алгоритма управления должна проводиться
по коэффициенту Кг-
Разработан алгоритм параметрической адаптации пропорционально-дифференциального закона, основанный на информации о текущих значениях показателей качества управления.
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