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управления при этом определяются в ходе решения задачи параметрической оптимизации. Настоящая работа посвящена исследованию динамики двуногих шагающих механизмов с активным управлением. Задачи динамики двуногой ходьбы являются нелинейными крае­ выми задачами - краевыми условиями служат условия повторяемос­
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из задач исследования. Настоящая работа имеет целью на примере задачи динамики двуногих механизмов при импульсном управлении, а также задачи динамики механизмов, снабженных идеальными пружинными приво­ дами, показать применимость модифицированного метода БубноваГалеркина для проведения приближенных исследований нелинейных краевых задач; исследовать особенности движения механизмов при указанных способах управления. Параллельно...
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