Для заказа доставки данной работы воспользуйтесь поиском на сайте по ссылке:
http://www.mydisser.com/search.html

Лебедев, Александр Васильевич. Методы синтеза робастного и адаптивного управления необитаемыми подводными аппаратами : диссертация ... доктора технических наук : 05.13.01 / Лебедев Александр Васильевич; [Место защиты: Институт автоматики и процессов управления Дальневосточного отделения РАН].- Владивосток, 2011.- 313 с.: ил.
