Для заказа доставки данной работы воспользуйтесь поиском на сайте по ссылке:
http://www.mydisser.com/search.html

Лямин Андрей Владимирович. Анализ математических моделей колесных роботов и синтез алгоритмов контурного управления :  Дис. ... канд. техн. наук : 05.13.01 СПб., 1997 160 с. РГБ ОД, 61:98-5/284-0 
