Для заказа доставки данной работы воспользуйтесь поиском на сайте по ссылке:
http://www.mydisser.com/search.html

Нгуен Тхань Тиен. Синтез систем управления роботами-манипуляторами на основе блочного подхода : диссертация ... кандидата технических наук : 05.13.06 / Нгуен Тхань Тиен; [Место защиты: Ин-т проблем упр. им. В.А. Трапезникова РАН]. - Москва, 2008. - 163 с. : ил. РГБ ОД, 61:08-5/288
