Для заказа доставки данной работы воспользуйтесь поиском на сайте по ссылке:
http://www.mydisser.com/search.html

Бескид Павел Павлович. Алгоритмическое обеспечение информационной поддержки оценивания динамической ситуации в многосенсорных системах при автоматическом сопровождении надводных объектов : Дис. ... д-ра техн. наук : 05.13.06 : Санкт-Петербург, 2001 350 c. РГБ ОД, 71:04-5/200-1
