Для заказа доставки данной работы воспользуйтесь поиском на сайте по ссылке:
http://www.mydisser.com/search.html

Шепелев Игорь Евгеньевич. Модель нейронной сети с преднастройкой для решения задач формирования сенсомоторной координации робота-манипулятора : Дис. ... канд. техн. наук : 05.13.18 : Ростов н/Д, 2004 134 c. РГБ ОД, 61:04-5/3146
