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Синтез адаптивного робастного регулятора беспилотного летательного аппарата на основе квазилинеаризации и политопного представления модели Шабашов Александр Алексеевич. [Место защиты:  «Нижегородский государственный технический университет им. Р.Е. Алексеева»], 2025
