Для заказа доставки данной работы воспользуйтесь поиском на сайте по ссылке:
http://www.mydisser.com/search.html


Варков Артем Александрович. Разработка и исследование системы управления манипуляционным промышленным роботом на базе контроллера движения: диссертация ... кандидата Технических наук: 05.09.03 / Варков Артем Александрович;[Место защиты: Ивановский государственный энергетический университет им.В.И.Ленина].- Иваново, 2016
